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Kiindulasi helyzet

- Heterogén, tobbnyire eloregedett,
korszerutlen eszkozpark

- Szigetszerl rendszerek, adatbazisok

- Hianyok az infrastruktiraban

- Teljesen decentralizalt miikodés

- JelentOs €10 munka

- Hidnyzo6 hazai ¢s nemzetkozi
egyuttmiukodések




TEN-T Eurdpai projektek (2004-2012.)

- Fejlesztési forras dedikaltan ITS
alkalmazasokra

- Koncepcioalkotas

- Részvétel lehetdseg nemzetkozi
munkacsoportokban

- Egylttmikodés szomszedos €s tavolabb1
tagallamokkal

- Hatarokon ativeld szolgaltatasok
megvalositasa, harmonizacio

el EasyWay X K




Kohézios projektek (2012-2015.)

C¢lzottan forgalombiztonsag novelod beruhazasok, épitesi
beruhazasokhoz kapcsolodo fejlesztések. ..

- DontOen eszkozbdvites, megvalodsitasi projektek
- TEN-T ¢és azon kiviili fejlesztesek
- Kisérlet1 alkalmazasok
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Rendszerintegracio

- Palyaelektronikai eszkozok, rendszerek
integracioja: Forgalomiranyitd Rendszer
(FIR)

- JelzOlampa Tavfeligyeleti Rendszer (JTR) B

- UTMET rendszer (gyorsforgalmi
halozaton kiviili allomasok)

- MK (EW) ADATPORTAL
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Uj alkalmazasok/Kkisérleti rendszerek

- Webkamera képek publikacioja
- Automatikus esemény €rzekeles (AID kamera)
- Utazasi 1d0 kijelzés

- Tehergépjarmii parkolasiranyitasi rendszer

- TMC szolgaltatas

- Kiilterulet1 buszmegallok biztositasa (VIT)

- Mobil VIT (tereld utanfuto)




Nemzetkozi egyuttmukodeések

Cross-border coordination activities
and cooperation agreements

Legend

s @Xisting agreements
planned agreements
no agreements

[ CROCODILE countries

- observer countries
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Felhasznaloi igények alapjan folyamatosan
megujulo informacios szolgaltatasok
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Hova tartunk?
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Jarmiu és infrastruktura osszekapcsolasa
(connected car)

V-ITS-S
Forg.ir. Jarmiivon
kozpont beliili
egység

Fixen Terelo,
telepitett biztosito
R-ITS-S jarmid
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Utmenti és jarmiivon beliili egységek
(R-ITS-S, V-ITS-S)
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Kooperativ rendszerek (C-1TS)
LehetOségek:

* Figyelmeztetés balesetre, varatlan esemeényekre

* Figyelmeztetés 1ddjarasi koriilményekre

* Torlodas elorejelzés

» Uton folyé munkak jelzése

* Savhasznalatra vonatkoz6 informaciok, VJT jelzeskepek

* Valtozo sebességkorlatozasok alkalmazasa jarmiivon beliil
* A szolgaltatatas folytonossaganak biztositasa
* Navigacio
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Kooperativ rendszer vs. VJT
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Telepitési koltség: Telepitési koltség:
kb. 30 milli6 1,5-3 millid
Energiafogyasztas: Energiafogyasztas:
max: 1 kWh max: 15 Wh
Informacidadasi lehetéség: Informacidadasi lehetéseg:
max. 3x20 karakter gyakorlatilag korlatlan
2-3 kép Keétiranyu adatkapcsolat

Csak egyiranyu



Magyar Kozut tervek

« Kozpontba szervezes, forgalomiranyitod
kozpont(ok) megvalositasa (dontden
automatizalt folyamatokkal)

« Elavult eszk6z0k cseréje/hianyok
szisztematikus felszamolasa, automatikus
erzékelok telepitese

 UzemeltetSk kozotti kapcsolat — automatikus
adatcsere megvalositasa

« Tehergépjarmii parkolas iranyitasi rendszer
kiterjesztése

«  Uton folyé munkak dinamikus adatbazisa

e Jarmiivon belili figyelmeztetés (elsd fazisban
okos telefon alkalmazas, késobb 12V
kommunikaci6 segitségevel)




M

Cooperation of Road Operators for
COnsistent and Dynamic Information Level
(CROCODILE)

Kapcsolatfelvétel €s egylittmikodés a szomszédos orszagokkal;

Az automatizalt adatcsere feltételeinek megteremtése, kisérleti
adatcsere kiilfoldi partnerekkel;

Forgalombiztonsag novelo fejlesztések (kiillonosen az uton folyo
munkak esetében);

On-line eszkozpark bovitése, felajitasa
Szolgaltatasok fejlesztése, bovitése
* Forgalmi informacids rendszerek (TIS)

» Tehergépjarmi parkolasiranyitas (ITP) crocodile
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On-line eszkozpark fejlesztése

* On-line forgalomszamlalo
halozat bovitése: 15 helyszin

* Forgalomfigyel6 kamerak
telepitese: 22 helyszin

Kiemelt terulet:
M1 és Budapest térsege
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M1 Parkolasiranyitasi rendszer
Kiépitése

MOSON }

- o - o o o -

AN AN
Gyarasszol
.’c‘ﬁ‘,‘p‘ﬂcr

=Gy

hogyarn-
{

VM)\'!III Falm;dﬁ&s 2\ (

L
Bokoopszent ity

" / T 3
mm»m’ Eah 7~ : =
S m)szu.s C(e{\ \%\ \(,
éas

rf’eh\; 3 . Bakor)oeziop S \

e

Mas.re val 3 1
Mg -

{Homarhadede R PRor /{: S aagr
SN
4

‘lngﬂr el

R
7
; Nadtsp ZAZH
z 7 /
—~ o T /\IFI ENCE

______ ! " TN &t



Kooperativ pilot rendszer (M1)

Az osztrak ECO-AT specifikaciok figyelembevételével

Rendszerelemek:

* C-ITS-S (Forgalomiranyitd rendszer 4j modul
fejlesztése)

e R-ITS-S

*  Fixen telepitett (VJT portalok, SOS oszlopok)

*  Mobil egységek (fedezo jarmiivek, VJIT-s utanfutdk)
* V-ITS-S (teszt alkalmazas fejlesztése)
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KOSZONOM A MEGTISZTELO
FIGYELMET!

tomaschek.tamas@kozut.hu



