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A MAYV Zrt. biztositoberendezési rendszerei

Az allomasok 2/3-a biztositott, ebbol

e elektronikus allomasi biztositoberendezéssel 46 db
e jelfogofliggéses allomasi biztositéberendezéssel 284 db
e mechanikus és kulcsrogzités allomasi biztositoberendezéssel 141 db

Vonatbefolyasolassal felszerelt vonalak

e 75 Hz rendszer( jelfeladassal felszerelt vonalak hossza: 2139 vonal km
e ETCS rendszer( jelfeladassal felszerelt vonalak hossza: 179 vonal km
Sorompoberendezés 2493 db.
Villamos allitasa valtoé 6742 db.
Vonovezetékkel allitott valto 1534 db.

Operativ forgalomiranyitast tamogatoé berendezések
e Kozponti Forgalom-ellenorzé rendszerek (KOFE) 713 vonal km
e Kozponti Forgalom-iranyitd rendszerek (KOFI) 591 vonal km
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Biztositéberendezési beruhazasok fébb csoportjai

Vonalrekonstrukcidohoz tartozo berendezés cserék
Interoperabilitast célzé beruhazasok

Szlik palyakapacitas feloldasahoz szikséges fejlesztések

1.
2.
3.
4,

A vasuti kozlekedés biztonsagat novelo (kis)projektek, egyedi
intézkedések

5. Kozponti forgalomiranyitas elterjesztése

Ami hianyzik: a korszeriitlenség miatti és az elhasznalédottsag

miatt berendezés cserék.
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Vonalrekonstrukciohoz tartozé berendezés cserék

Célok:

« Elavult (sokszor 50-60 éves) berendezések cseréje a biztonsagi szint
és az Uzemkészség nodvelése érdekében

« Emelt sebességl (120 km/h-nal nagyobb, de maximum 160 km/h)
kozlekedés kovetelményeinek a teljesitése

« Az Orszagos Vasuti Szabalyzatban eldirt kdvetelmények teljesitése
- Interoperabilitas biztositasa

- Uj forgalmi funkciék megvaldsitédsa az allomasokon

« Tavvezérlések kialakitasa

« Adatatadas az orszagos forgalomiranyité rendszer (FOR) szamara
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Uj forgalmi funkciok megvalésitasa az allomasokon

Jellemz0ben Uj elektronikus biztositoberendezések létesiiltek

Tolatévaganyutas berendezések

Valaszthatd megcsuszasi hossz (jo latasi viszonyok esetében 50 méter,
kdd esetében 300 méter)

Vaganyut tarolas
Vaganyutvisszavonas iddzitésének két fokozata

Bizonyos esetekben a kilonleges kezeléseknél a forgalmi szolgalattevo
tamogatasa ellendrzo listaval

Onmikéds jelz6lizem
Elektronikus naplézas

Diagnosztikai tdmogatas a fenntartonak
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Elektronikus allomasi biztositoberendezések szama
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Vonali berendezések fejlesztése

Emelt sebesseégi térkoz sorompd fuggésrendszer :

Vaganyonkeénti tultartézkodas vizsgalat (ha az agyik vaganyon 6’ alatt nem haladt ki a
vonat, tépkozi fuggeés bekapcsolodik, plusz 3 perces vords-hosszabbitas, majd
sotétre kapcsolodik a sorompd, de nem megy zavarba, a masik vaganyon kozeled6
vonat hatasara visszakapcsolddik a piros fény)

Mindkét vaganyon tultartozkodas zavarallapotot okoz (jelfogéfuggéses sorompaonal)

Zavarallapot esetén a sorompé el6tt levo és az utana kovetkez6 fojelzé Megallj!
allasba vezérlédik

Térkozi 75 Hz Utemezés 1-es Utemre, majd lekapcsolasa

A zavarallapotban levé soromp6 menetiranynak megfeleld meghaladasa esetén céljelz6
feloldasa, utemfeloldas

Vonali sorompok kapcsolata az ETCS rendszerrel
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Elektronikus (szamitégép alapu logikaval miikodo)
sorompoéberendezések

Nem szigeteltsin alapu jarmiérzékelés (tengelyszamlalé vagy hurok)

Onallé irdnyérzékeléssel rendelkezik (vonali menetiranyvaltasi
probléma esetén biztonsagi eldny /menetirannyal szembeni kézlekedésnél
nem megy zavarba/ <« a forgalmi utasitas miatt nem hasznalhato ki)

Uj funkciéo a vaganyzari iizem (cél, hogy a jarmiérzékeld rendszer
megbontasaval nem jaro vaganyzarakhoz ne kelljen a sorompot bizt. ber.
szakembernek ki-, majd visszakapcsolnia.

Projektalhatéo hagyomanyos, illetve emelt sebességre

Eseménytarolds diagnosztika



Elektronikus vonali sorompdéberendezések szama

Elektronikus vonali sorompoék a MAV halézatan
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Tengelyszamlalés foglaltsagérzékelésen alapulé

elektronikus (centralizalt logikan alapuld) térkozberendezés

Jellemzoi:
e Flggbsegi logika az allomasok szamitdgep alapu biztositoberendezési
magjaban,

e Tengelyszamlalok kozponti egysége a szomszédos allomason,

e TeérkozjelzOk vezérlése adatatviteli kapcsolaton keresztiil, helyben csak a
fények vezérlése,

e 75 Hz lUtemezett jel a szomszédos allomasrol keril kiadasra

e Terkdz - sorompo fliggésrendszer is a szomszeédos allomason kerl
feldolgozasra

e LED-es térkozjelzdok
Elonyei:

e Uzemkészség novekedése (menetirdny nem akad el)
e Helyszini karbantartasi, hibaelharitdsi munka csokken
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Palya mellé telepitett jarmiiellen6rz6 berendezések

Cél: a kozlekedo vonatok rendellenességeinek kisziirése

e 29 db. HOnfutasjelzo

e 28 db. Dinamikus kerékterhelés mérd és laposkerék jelz6 berendezés
e 17 db. Rakszelvényt ellendrzd berendezés

e 7 db. Nyomkarima ellen6rz6 berendezés

(5 db. Aramszedd megfigyeld berendezés telepitése, de ez az erésdramd

szakszolgalathoz tartozik)
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Jelenlegi kozponti forgalomiranyitas vagy kozponti
forgalomellendrzés




Mi is az ETCS?

. Biztonsagi palya - jarm( informacios rendszer
(BIZTOSITOBERENDEZES!)

« A palyaoldali (hagyomanyos biztositoberendezési; pl. vaganyuti)
informacidkat a fedélzeten biztonsagosan megjeleniti és a
mozdonyvezetd ténykedeését ellendrzi: eltérés esetén beavatkozik (pl.
sebességtullépés esetéen fékez)

-  Egységes palyaoldali rendszer

-  Egységes fedélzeti vonatbefolyasolo rendszer
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Az ETCS, mint egységes biztonsagi
vonatbefolyasol6 rendszer

Az ETCS alrendszerei (a palyaoldali és a fedélzeti rendszerek) SIL4
biztonsagintegritasi szintliek (ez mar biztositdberendezési szintl
biztonsag)

A rendszer funkcidoiban nemzetkozileg egységes, azaz kiloénbdzd
gyartoktdl szarmazdé elemek ugyanazt a magasszintl biztonsagot
garantaljak barmely vasut ETCS-szel felszerelt vonalan

A biztonsag szintje nem vasut-, vagy orszagfliggdo (alkalmazas-
flggetlenséq)

A rendszer kilonb6z6 gyartok elemeibdl 6sszeépitett rendszer esetén
is ugyanazzal a funkcionalitassal és biztonsaggal rendelkezik (gyarto-
flggetlenséq)

Bejelentett szervezettel torténd tanusittatas
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Miben tobb az ETCS funkcionalitasa, mint a
hagyomanyos 75 Hz-es jelfeladasé”

Interoperabilitas
Célrafékezés (optimalis fékgorbe kiszamitasa)

- palyaadatok (lejtviszony, palyasebesség),

- vonatadatok (megfékezettség) alapjan
Folyamatos sebességfelligyelet (tullépéskor kényszerfékezés
Lokalis sebességinformacidk feladasa (sebességlépcsdzés)
Utatjarék hely- és allapotinformdacidinak feladasa
Nemzeti vonatbefolyasold rendszer értelmezése

Allandé és ideiglenes lassUjelek feladasa, illetve betartatasa

Sebességemelés lehetdosége: max. 160 km/h-ra
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Az ETCS miszaki szintjei

L1:

a palya - jarm( informacioatvitelhez palyaoldali vonatbefolyasolo
elemek (baliz, hurok) kellenek, jelz6k nem hagyhatdk el (a MAV-nal
tobb vonalon telepitve)

. L2:
a palya - jarmd informacidatvitel (biztonsagos mddon) GSM-R
segitsegevel, a jelzOk - tiszta ETCS-lUzem esetén - elhagyhatok (a
MAV-nal 2007-t6l csak az ETCS 2-es szint telepitését tervezzik)

. L3:
mint L2-nel (jelz0 nincs), vonatintegritast az ETCS felligyeli (csak
nagysebességli vasutakon - a MAV-nal nem tervezett)
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Palyamenti alrendszer szintek
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Interoperabilitast célzé beruhazasok

« GSM-R I. Utem (jelenleg futo létesités)
935 km vasuti halézat lefedése

«  ETCS vonatbefolyasolas telepitése

Jelenleg lGzemel 179 (+27) km (L1 szint)
Jelenleg épités alatt 380 km
(90%-a L2 szint SRS 2.3.0. szerint)

Fontos: sorompok kezelése

RBC-RBC atmenet
T_NVCONTACT <«mmm) vaganyut visszavonas
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GSM-R I. item
(a rendszer folyamatban levé telepitése)

Tervezett GSM-R lefedettseg

Hidasnémet

Debrecen

Kelebia Roszke S, FATIS

Magyarbaly




ETCS L1 jelenleg a MAV halézatan
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Epités alatti ETCS rendszerek a MAV hlézatan

- Kiépités alatt lév6
ETCS L2 vonalak

Kiépités alatt lév6
ETCS L1 vonalak

T \tertan

J A ety ETCS L2-re
2 el6készitett vonal

y,
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2020-ig kiépiteni tervezett ETCS L2 rendszerek a MAV
halézatan

ETCS deployment
----- ETCS L1

ETCS L2

— 2016 = 2020
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Allomasi sorompék ETCS L2-vel
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Koszonom
megdtisztelo figyelmuket!

MAV



